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七、主要仪器设备情况

仪器设备说明
智能制造技术研究所为公司独立法人研发机构，由南京

高新技术产业开发区管理委员会、骆敏舟团队、江苏省产业

技术研究院共同建设，建设期自 2016 年至 2020 年。

股东名册 占股比例 出资方式 实缴资本

骆敏舟团队（南京若博特智能

科技有限公司）

60% 货币 100万元（骆敏舟

个人）

南京江北新区（南京软件园科

技发展有限公司）

25% 货币 250万元

江苏省产业技术研究院（江苏

省产业技术研究院有限公司）

15% 货币 150万元

南京高新技术产业开发区管理委员会在研究所建设期

内，通过相关方投资 1亿元建设智能制造公共技术服务平台，

委托智能制造所管理运营。智能制造所三年按照 4:4:2 的资

金比例定制计划，2017 年已购买了精密立式 3 轴加工中心、

金属和非金属 3D 打印机、精密桥式三坐标测量机、扫描电

镜、精密圆度圆柱度测量仪等大批设备，总价价值 4000 万

元，且在 2019 年和 2020 年，继续为平台采购 6000 万元的

高端软硬件设备。

江苏集萃智能制造技术研究所有限公司

2018 年 11月 13日
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7.1 仪器设备清单

序号 设备名称 价格/万元

1 便携式三维扫描测量臂 72.8

2 扫描电镜 165
3 坐标测量机 252
4 动态跟踪系统 96
5 生产测量系统 26.8
6 高速灵敏度面阵相机 24.8
7 表面粗糙度仪和圆度仪、圆柱度仪 84.5
8 光电直读光谱仪 73.8
9 影像测量仪 25
10 仿生机器人测试系统 320
11 协作机器人 55.8
12 工业机器人 389.2

13 精密机床自动线 248
14 协调设计及虚拟现实设计平台 358
15 智能制造数控设备及智能车间系统集成 376.4
16 精密测量仪器 249.8
17 3D打印机 741.57
18 叉车 16.85
19 多屏会议系统 25.65
20 公共技术服务平台高精度环境恒温恒湿控制系统设

备及配套设施

105.8616

21 车间配套设备 158.9
22 自动化教学示范区 286
23 激光实验室设备 188.9
24 智能库房电子设备 285.5

25 制造数控设备 211
26 走丝线切割、车床、锯床、电火花去丝锥机 39.78

合计 4877.9116
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7.2 智能制造技术研究所三方共建协议
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7.3 设备购置合同及发票

7.3.1 便携式三维扫描测量臂
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7.3.2 扫描电镜
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7.3.3 坐标测量机
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7.3.4 动态跟踪系统
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7.3.5 生产测量系统
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7.3.6 高速灵敏度面阵相机
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7.3.7 表面粗糙度仪和圆度仪、圆柱度仪
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7.3.8 光电直读光谱仪
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7.3.9 影像测量仪
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7.3.10 仿生机器人测试系统
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7.3.11 协作机器人
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7.3.12 工业机器人
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4.2.13 精密机床自动线
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7.3.14 协调设计及虚拟现实设计平台
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7.3.15 智能制造数控设备及智能车间系统集成
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7.3.16 精密测量仪器
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7.3.17 3D打印机
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7.3.18 叉车
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7.3.19 多屏会议系统
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7.3.20 公共技术服务平台高精度环境恒温恒湿控制系统设备及配套设施
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7.3.21 车间配套设备
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7.3.22 自动化教学示范区
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7.3.23 激光实验室设备
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7.3.24 智能库房电子设备
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7.3.25 制造数控设备
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八、营业执照研发场所、办公场所证明材料

关于研发及办公场所租赁说明

依据关于江苏省产业技术研究院智能制造技术研究所

共建协议书（宁高管投协字【2016】52 号），建设期第一年

内作为过渡，南京高新技术产业开发区管理委员会提供总面

积约 3000 平方米的研创园孵鹰大厦 B 座 4 层，作为智能制

造所办公及实验过渡用房。同时，南京高新技术产业开发区

管理委员会提供约 1000 平方米的场所作为智能制造所的恒

温恒湿精度设备用房。自建设期第二年起，南京高新技术产

业开发区管理委员会在南京产业技术研创园区内新建总面

积约 20000 平米的大楼作为智能制造所研发测试、孵化及办

公用房，由南京高新技术产业开发区管理委员会与智能制造

所共同确定方案，南京高新技术产业开发区管理委员会提供

装修费用，负责装修，装修完成后，交付智能制造所使用。

场地 面积

南京研创园团结路 99号孵鹰大厦座 4 层 2611.67平米

南京研创园光电科技园 2号（1、2、3、4、5层） 6104.95平米

江北新区研创园耀华玻璃厂 1 号厂房 1-A 4500平米

江苏集萃智能制造技术研究所有限公司

（智能制造技术研究所）

2019 年 09 月 12日
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8.1 研创园租赁合同（孵鹰 B-4）
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